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2.8" Dokunmatik ekranli Sicaklik ve Nem Kontrol cihazlari

PLEASE READ
CAREFULLY

. and save this document

CONSIDER THE ENVIRONMENT

1. TURKCE

- Sicaklik ve Nem kontrol

- Sadece EVCO EVHTP500 sicaklik ve nem sensoriyle galismaya uygun-
dur

- 12Vac/dc ile galisir

- Gergek zaman saati (RTC) ve EVCONNECT applikasyonu ile android
cihazlar araciligiyla dataloger ve kayit fonksiyonu opsiyonu.

- Kapi svigi veya configure edilebilir dijital girisler

- 6 bagimsiz konfigure edilebilir role; 16 veya 30 A res. @ 250 VAC
(Kompresor igin)

- Dahili Alarm (Buzzer)

- Opsiyonel olarak RS485 baglantici ve harici RTC Unitesi baglantisi igin
TTL iletisim portu

2. OLCULER VE KURULUM

Olciiler ; 11,4 x 76,4 x4 8,5mm (4 1/4 x 2 7/8 inch); Panele 6nden montaj,
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MONTAJ ONLEMLERI
- Montaj yapilacak panelin et kalinligi 0.8 ila 2.0 mm (1/32 and 1/16 in) arasinda olmalidir.

- Calisma kosullarinin TEKNIK OZELLIKLER bolimiinde ifade eden kosullar ile uyumlu oldugu-
na emin olun.

- Cihazi direct 1si kaynakalarina ve kuvvetli manyetik alanlara yakin, dogrudan giines isidi,
yagmur, darbe, asiri miktarda toz, mekanik titresimler veya soklara maruz kalacagi yerlere
koymayiniz.

- Guvenlik regtlasyonlarina uygun olarak, cihaz elektriksel pargalarinda kontak olmasini en-
gelleyecek sekilde uygun bir sekilde monte edilmelidir. Tim koruma ekipmanlari sokmek igin
alet edavat gerektirecek sekilde monte edilmelidir.

3. ELEKTRIK BAGLANTILARI

3. Ul ve U6 arasindaki parametreler ile Roleleri istediginiz kombinasyonda
atayin ve Pr2 Pr3 ic ve uc3 parametrelerini ayarlayin

Diger parametreler uygun mu diye control edin;

Cihazin elektrik baglantisini kesin.

. Cihazva elektrik vermeden once tim baglantilarin ve kablolamanin EL-
EKTRIK BAGLANTISI béliminde oldugunu control edin.

7. Cihazi RS-485 agina dahil etmek igin EVIF22TSX veya EVIF23TSX driver
arayuzlerini takin. BLE parametresinin degerini “0” yapin

8. Cihaza elektrik verin.
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CiHAZI ACIP KAPATMAK (ON/STANDBY)

ON-OFF tusuna 2 saniye basili tutun, Cihaz acgik veya
kapali konuma gegecektir.

Cihaz kapali moddayken(STAND BY) ekranda yanda-
ki ikonu birkag saniye gosterecektir. Ardindan enerji
tasarrufu amaciyla ekrani tamamen karartacaktir.

KULLANICI ARAYU
FONKSI

5. VE TEMEL TUS

7.9 s

Door Open

LED | YANIK SONUK YANIP SONME
% SOGUTMA DEVREDE | KOMPRESOR ~ DEVRE | - KOMPRESOR KORUMA
NEM ALMA DEVREDE | DISI PARAMETRE SURESI DEVREDE

- Defrost geciktirme siresinde
Defrost -
- Damlama modunda

Evaporator fani agik Evaporator fani kapall | Evaporator fani gecikme slresinde

Nemlendirme devrede
) Nemlendirme  rélesi
aktif

Nem alma devrede
Nem alma rélesi aktif

Delay when
compressor.

de-humidify  with

Isitma devrede
Rezistans rolesi aktif
Nem alma ihityac var
Kompresor+rezistans

DIKKAT
- Uzerinden gegecek akim degerlerine uygun kablo segimi yapiniz.
% - Manyetik interferanslarin 6niine gegmek igin, elektrik kablolarini, sinyal kablolarin-
'A dan mumkdin oldugunca uzaktan gegirin.
- Sadece EVHTP500 sensér ile kullanima uygundur. Is bu cihaz 4..20mA veya 0-10V
nem sensorlerini desteklemez.
Eviink
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Fabrika ayarlarina gore roleler

K1 = 30A = Kompresor Pri= Kabin sensori

k2 = 8A= Rezistans Pr2= EVCO EVHTP500 Nem sensori
K3 = 16A= Isik Pr3 /ic3 = Evaporator Sensori/ Dijital giris/
K4 = 8A= Nemlendirici icl= Kapi Svigi/Dijital input 2

K5 = 5A= Evaporatér Fani
K6 = 8A= Defrost

EVCO trafo trtin kodu ECTSFB0O01 230V/12vac 5,6VA (dahil degildir)

EVHTP500 SENSOR BAGLANTISI

Sar.
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BEYAZ (SICAKLIK) 20 NOLU YUVA
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[ AN ELEKTRIK BAGLANTILARI ICIN ONLEMLER
- Eger elektrikli veya pmomatik bir tornavida kullaniyorsaniz sikma torkunu
ayarlayin
- Soguk ortamlardan sicak ortamlara cihazi aktarirken, cihaz icinde olusabilecek
yogusmayi ihmal etmeyin. Cihaza elektrik vermeden once yaklasik 1 saat ka-
dar bekleyin.
- Voltaj frekans ve gug deéerlerinin_‘izin verilen limitler dahilinden oldugunu
kontrol edin. Ilgili degerleri TEKNIK OZELLIKLER bélimunden takip edebilirsi-
niz.
- Bakim ve onarim islemlerine baglamadan once cihazi sebekeden ayiriniz.
- Cihazi glvenlik aygiti olarak kullanmayiniz.
- Tamiratlar ve daha detayli bilgi igin EVCO satis agiyla temasa geginiz.

1. OLCULER VE MONTAJ bsliimiinde verilen talimatlara gore montaj islemini
tamamlayin.

2. ELEKTRIK BAGLANTILARI béltimiindeki talimatlardaki sekilde cihazin ka-
blolamasini tamamlayin.

HACCP Alarm
HACCP -

Yeni bir alarm yurirlikte
olusturulmus

Enerji tasarrufu - -

X Bakim - Uzaktan mudahale
C/F/ | .
Olgl birimi -
% ¢
AUX | Harici réle aktif Harici réle aktif degil
@ Isik digmeden acilmis | Isik kapali Kapi agildidi igin 1sik yanmig
A Aktif bir alarm mevcut
Sensérce okunan
E deder set dederinin
Vi altinda veya Usttnde
@/@ Tus kilidi konumu
ﬂ Kapi Agik Kap! kapali
O Calisan  bir  doéngu | Calisan  bir  dongl | Dongl stand by da veya bir bagka
mevcut mevcut degil fonksiyon devrede.
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- Olgiim birimini C ve F arasinda degistirmek gerekirse tim cihazdaki
sicakhk parametreleri tekrar ayarlanmalidir.

6. TUS TAKIMI KOMUTLARI

Tus takimi komutlari direct ve gecikmeli olabilirler:

LED

Direkt Gecikmeli : 2 sn basili tutun

MENU fonksiyonlarina ulasma
- Dil
MENU - Parametreler

- Sensér Okuma degerleri

Bir meniden
mentiye ulasmak

cikmek veya st | Cihazi ve Unitenin regilasyonunu

kapatmak.

Bir dederi asagiya dusirmek veya
parametre etiketlerini asagiya dogru
taramak.

Bir degeri yukariya cikarmak veya

A parametre  etiketlerini  yukariya
AUX dogru taramak.
Harici role gikisini active etmek
@ Isigi elle acip kapatmak
Set degerini degistirmek ve
SET kaydetmek

Bir parametreyi segip igine girmek
veya degeri kaydetmek.

TUS KiLIDINE ALMAK VEYA TUS KiLIDINDEN CIKARMAK

1 Dakika slresince cihaz Uzerinde higbir islem yapilmaz ise cihaz kendini

otomatik olarak tus kilidine alir. Su ibare gozukur .

Her hangi bir tusa 2 saniye boyunca basili tutulunca tus kilidi agilir. Ekranda su

ibare gozukur Ij
7. AUX TUSU FONKSiYONLARI

AUX tusuna basarak kullanici tarafindan active edilebilecek pek ok fonksiyon
vardir:

Over temp
Extra rH
Energy saving
Aux

ONAYLAMA: YUKARI veya ASAGI ok tuslari ile segmek istedﬁﬂz etikete gelin.

SET e basip konfirme edin veya segim yapmadan gikmak igin tusuna basin

Manual Defrost

Set to Confirm

Bazi fonksiyonlar (enerji tasarrufu gibi) ayni adimlar tekrar edilerek iptal edilebil-
ir. Diger fonksiyonlar ise (manuel defrost vb) islem sonuna kadar devam edip
ardindan devreden gikacaktir.

Eger cihaz o anda bu isleme hazir degilse veya o fonkisyon o cihaz modelinde
desteklenmiyor ise ilgili AUX fonksiyonu ekranda gérilmeyecektir.

Manuel defrost: Eder evaporator probu mevcut PR3=5 ve evaporatériin
kosullari defrostun baslatiimasina izin veriyirsa manuel defrost devreye
girecektir. Eger defrost probu yok ise sadece zaman tabanh olarak defrost
gergeklestirilecektir. Uygunluk aranmayacaktir.

Asin1 sicaklik: Set degerini +/- r6 derece kadar “r7” siresince arttirir. R7=0
ise bu 0zellik devre disi olur. “d4” sliresince defrost ertelenir.

ilave bagil nem: SET2 nem degerini “h5” siiresince “h4 “ kadar degistirir.
“H5=0" yapilarak bu 6zellik devre disi birakilir.

Enerji Tasarrufu: Enerji tasarrufu modu devreye alindiginda Set degeri “r4”
parametresi kadar yukariya cgekilir. Devreden cikarilmasi igin tekrar manuel
olarak enerji tasarrufu moduna gelinip (yukaridaki gibi) segim yapilr

Aux (harici role): eger “u6” paremetresinin degeri manuel kontrollii harici
role olarak atanmis ise aktiftir.

LIGHT KUMANDASI

©

DUgmesine bir kez basilarak 1sik yakilabilir veya séndurulebilir.

D IC1 parametresinin degeri eder 7 8 veya 9 ise kapi acildiginda 151k otomat-

ik olarak yanar.

8. SET DEGERINI DEGISTIRME

Nem ve sicaklik set dederleri asagidaki gibi degistirilebilir.

1. SET tusuna birkez basin. Sicaklik set dederi gorulur. Altta da mini-
mum ve maksimum girilebilecek deder goérultr. Bu sinirlar dahilinde
istenen degere getirilebilir.

Setpoint

2.0

Setpoint 2

all,

2. Asadi ve yukari ok tuslari ile deder istenen degere getirilir. Set tusuna
basilir.

3. SET2 Nem degeri ekrana gelir.

4.  Asadi ve yukari ok tuslar ile deder istenen degere getirilir. Set tusuna
basilir. islemden cikilir.

0/50°C

ISLEMI TAMAMLAMADAN CIKIS: 5 saniye islem yapmadan bekleyin veya
tusuna basarak islemi degistirmeden gikis yapin.

9. ARMLAR

Tum alarmlar ana ekranin en alt satirinda gérintilenirler. Dénerek degisirler.

SESLI ALARM (BUZZER)I SUSTURMAK MENU VEYA SET Tuslarina basarak
alarm sesi susturulur.

Sensor hatasi alarmi: Sensoérin yanlhs segilme-
si veya vyanlis sensor badglantisi “--.-" ile
gosterilir. Alarm ikonu ve alarm mesaji da en alt
satirda goéralur.

Probe 1 failure

RTC alarmi ve Power fail. (elektrik kesintisi)
"HrO=1" segilerek RTC active edilmis ise,
olusmasi durumunda RTC alarmi, cihaz agildiktan
1 dakika sonra gorulur.

Elektrik kesintisi alarmi, elektrik kesinti stresi
A10 parametresindeki siireden daha uzun olur ise
devreye girer.

17:31

01/01/2017

AKTiF ALARMLARIN LISTESI
Tum aktif alarmlar MENU_SERVICE_ALARMS altinda listelenir..

HACCP ALARMLARI KAYITLARI LiSTESi

Tdm Haccp alarmlari A , MENU_SERVICE_HACCP log altinda listelenir.
Yanip sénen alarm ikonunu resetlemek icin MENU_SERVICE: Reset data
memory bodlimine girin ve resetleyin.

10. MENU - KONFiGURASYON

Tusuna 2 saniye slresince basili tutup konfiglirasyon menusine girin.

Service
Real time clock

Language Kullanici araytzinidn dil segimi igin.
Service To show Konfiglirasyon Parametreleri,
istatisti-

Alarmlar, Alarmlarin Resetlenmesi ve

klerin incelenmesi igin.

Real time Clock Eger devreye alinmis ise

gergek zaman saatinin ayarlanmasi. EGer bu opsiyon agik ise gortntilenebilir.

LANGUAGE (DIL) Araylzde gecerli dillerin segilmesi. Temel diller. I- ingilizce
diger diller yazilim giincellenmesine tabidir. Halihazirda mevcut degildir.



SERViS MENUSU
Bakim

Giris ve cikiglanrin yapilandiriimasi, degerlerin okunmasi ve

Language

Service
Real time clock

Parameters
Internal Value

Real time clock Alarms

Data Memory Reset
Parameters Restore
Haccp

SERVIS MENUSU SECENEKLERLI VE ANLAMLARI

Parameters Parametrelere ulasmak ve ayarlari yapmak igin
Internal value Giris gikis degerlerinin gorintilenmesi igin
Alarms Aktif alarmlarin listesinin gérintilenmesi

Reset data memory
Parameters Restore
Haccp

Fus

Alarmlarin Resetlenmesi (sifre 149)
Orjinal parametre map ine geri dénmek igin (DIKKAT)
HACCP very kayitlarinin goriintilenmesi igin.
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[ AN (*) Kisisellestirilmis konfigtirasyon, fabrika ayarlarindan farkli olabilir. Or-
jinal dederleri geri ylkleme nedeniyle bagli roleleler hasar gorebilir veya uyum
saglamayan degerler olursa dizglin galismayabilir.

GERGEK ZAMAN SAATI (REAL TIME CLOCK)
(RTC) fonksiyonlari,

Gergek Zaman Saati cihaz Uzerinde onboard olarak

donanima eklenmis ise veya harici EVIF23TSX or EVIF25TBX (Evlink) araylzle-
rinin kullanimi ile galisir konuma gelir. BU menlye girerek saati ve saate bagl
fonksiyonlari ayarlayabilirsiniz.

Real Time Clock

Real Time Clock mennisiine girin:

SET tusuna basip 2 hane halinde yili girin (YY);
SET tusuna basip 2 hane halinde ayi girin (MM);
SET tusuna basip 2 hane halinde glini girin
(DD);

SET tusuna basin ve saati girin ;

SET tusuna basin ve dakikay! girin ;

tusuna basarak menuden gikin.

RTC ile entegre galisan fonksiyonlar:
- Gergek zamana bagh giinliik defrost: Hd1..Hd6.
- Gergek zamana bagh giinliik enerji tasarrufu: H01..H02

11. PARAMETRELER VE SIFRELER

MENUYE GIRMEK IGIN: MENU tusuna 2 saniye basili tutunuz;

Language

Service
Real time clock

Language

Internal Value
Alarms

Data Memory Reset
Parameters Restore
Haccp

Real time clock

SiFRE

Sifreyi dogrudan YUKARI ve ASAGI ok tuslarini
kullanarak giriniz. Sifeyi dogru girdiginizde arka ze-
min YESIL renge dénecektir. SET tusuna basip
Onaylayin.

1.Seviye sifre "PS1” dir ve fabrika ayari “1”

Tum seviye parametreleri sifresi ise "PAS” olup
fabrika ayar “-19” dur. Bu iki parametre de cihaz
icinden degistirilebilir.

12. REGULASYON

SICAKLIK KONTROLU
Sicaklik set degeri min "r1" ve max "r2" arasinda girilebilir.
Sicaklik asagidaki gikiglar ile yonetilebilir;

Parameter

| Password | _____ |

%SOG‘UTMA "SET+r0= ROLE DEVREDE" (1),"SET=ROLE DEVRE DISI" (2).
WW 161TMA "SET-r12= ROLE DEVREDE" (3),"SET=ROLE DEVRE DISI" (4).
Temp
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+10

SetT

©)

®
-/

-r2

NOTRAL BOLGE TAYINI ILE KONTROL DONGUSU

"r11 0 dan buyuk veya kuglk olarak ayarlanir ve bu deder SET dederi ile difer-
ans arasinda kalir:

:>I¢ SOGUTMA "SET+r114r0= ROLE DEVREDE" (1),"SET+r11=ROLE DEVRE
DISI" (2)

w ISITMA "SET-ri1-ri2= ROLE DEVREDE" (3),"SET-ri1=ROLE DEVRE
DISI" (4).
Terrlpro @
1 / : @
SetT \

<>

-
-
=y

-r
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Eder "r11 0 dan kiguk ise", notral bolge sadece Isitma kismi igin (3-4) miumkun-
dar.

SICAKLIK KONTROLU VE KOMPRESOR KULLANIMIYLA NEM ALMA
"rd4=1" ise kompresor yaridimiyla nem alma 6zelligi devreye girmistir. Bununla
beraber "rd4=2" ise ayni fonksiyon kompresor ile birlikte rezistansin da devreye
girmeye girmesiyle gergeklestirilir.

KOMPRESOR ILE NEM ALMANIN USTUNDE SICAKLIK ONCELIGININ
BULUNMASI (EGER "rd4>0" ISE)

"r14" parametresi asagidaki 6ncelikler ile de set edilebilir:

0 = Sicaklik ve nem bagimsizdir ve kendilerine olan talebe gore galsirlar.

1 =Isitma: Eger sicaklik yukariya dogru giderse nem alma islemi askiya alinir.

2 =Isitma-Sogutma: Egder sicaklik asadi veya yukari dogru gidiyorsa nem alma
askiya alinir.

3 = Sogutma: Egder sicaklik asagiya dogru gidiyor ise nem alma akiya alinir.
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®\ [S1TMA MODULASYONU
Isitma rolesi “r13" parametresiyle module edilebilir. Bu islem basitge 10 saniye
ile 60 saniye arasinda bir gorev donglsi atanarak yapilir. Fabrika ayarindaki gibi
"r13=60" ise Isitma, Isitma ihtiyaci oldugu sure boyunca her zaman agiktir.
DIKKAT role agip kapatma siiresi role dayanim siiresini ve émrii lizerine negatif
yonde etki edecektir.
Giivenlik nedenleriyle fan durma sicakligi olan "F1", isitma esnasinda fanin
durmasini engellemek amaciyla ¢ok yiiksek bir degere atanmalidir.

u OPEN DOOR (KAPI ACILMASI)

"icl" parametresiyle atanan dijital giris fonksiyonuna bagl olarak regulasyon
askiya alinabilir. “i3” parametresindeki timer ayari ile forse edilerek regilasyon
tekrar baslatilabilir.

Nem regiilasyonu SEt2
Nem basitce asagidaki algoritmalar ile control edilmektedir.
nem alma kontroll : “SET2+rd0=0n" (1) ve "SET2=0ff" (2).

=
=)
‘*:} nemlendirme : "SET2-rh0=0n" (3) ve "SET2=0ff" (4).

H
+rd0 @
<&
Set rH- @
@ <)
-rh0 @\__/_

"rh1" parametresini ayarlayarak nemlendirme islemi igin, "rd1" parametresini
ayarlayarak nem alma islemi igin bir NOTRAL BOLGE ayarlamak mumkundur.

@

H
+rd0

©

rd1

ot
I

-rh1

l

-rh0
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D OPEN DOOR(kapi acik) modunda "ic1" parametresiyle atanan dijital giris
fonksiyonuna bagh olarak reglilasyon askiya alinabilir. “i3” parametresindeki
timer ayari ile forse edilerek regllasyon tekrar baglatilabilir.

@ KOMPRESOR iILE NEM ALMA (fabrika ayari rd4=1)

"rd4=0" ise fonksiyon devre disi olur. Bununla beraber:

"rd4=1" ise kompresér nem alma fonksiyonu igin kullanilr.

"rd4=2" ise kompresor ve rezistans birlikte nem alma fonksiyonu igin kullanilir

13. EVAPORATOR FANI

&
~ Evaporator fani galisma donglsu "FO" parametresiyle yonetilir. Fabrika
ayari “FO=1" dir

FAN KONUMU
"FO" parametresi asagidaki davranislara izin verir:
0= "Regllasyon rélesi(duruma gore by kompresér, rezistans, nemlendirme/nem
alma olabilir) aktif iken fanin aktif olmasini saglar. FO=0 ise ayrica fan galisma
donguleriyle de yurimesini saglar (*);
1= Her zaman devrede, (Fabrika Ayari),
2= Regiilasyon devredeyken devrede,
3= Eger evaporator sensoru takili ile (pr3=5 ise) F1 parametresine gore galisir
4= EJer evaporator sensori takil ile (pr3=5 ise) ve regulasyon devrede ise F!
parametresine gore galisir. Eger regulasyon devrede degilse fan galismaz.

4
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[ AN Rezistanslar olmadigi zamanlarda, "FO= 3 veya 4" dederleri tavsiye edilir.
Giivenlik nedenleriyle fan durma sicakligi olan "F1", isitma esnasinda fanin
durmasini engellemek amaciyla dikkatlice atanmahdir.

DIGER AYARLAR

FAN CALISMA ESiGi Eger evaporator sensorii takili ile (pr3=5 ise)fan durma
sicakligi olan "F1", isitma esnasinda fanin durmasini engellemek amaciyla gok
ylksek bir degere atanmalidir.

DEFROST "F2" Parametresiyle defrost esnasinda fanin konumu tayin edilir.
DAMLAMA "F3" Parametresiyle defrost sonrasi fanin durdurulup bekletilecegi
sure atanabilir.

uc(....)=14 olan "evaporator fani 2" fonksiyonu bu cihazda mevcut degildir.

14. FAN DONGULERI FO=0 (*

"FO=0" olarak kullanarak aktif fonksiyonlara bagli olarak fan on-off déngdleri ile
calisabilir.

1) Eger ilgili anda sicaklik veya nem ile alakall bir talep yok ise; F11 suresi kadar
acik F12 siresi kadar kapal olarak galisabilir.

2) Eder ilgili anda kompresor ile nem alma talebi var ise ve nem alma rolesi
atanmamis ise; rd2 siresince agik rd3 silresince kapali olacaktir

3) Eger ilgili anda nemlendirme talebii var ise ve nemlendirme rélesi atanmamig
ise; rd2 siresince agik rd3 sliresince kapali olacaktir

FABRIKA AYARI DEGERLERi
fonksiyonunun yirimesini saglar ;
Fan_agilma dederi 0 dan blyik olmaldir ve Fan_Off dederi 0 olmalidir:
"F11, rd2 ve rh2 = 60"
"F12, rd3 ve rh3 = 0"
Fanin galismasina veya calisir kalmasina ihtiyag duyan bir regiilasyon var ise;
DONGUYU AKTIVE ETMEK IGIN: "F12, rd3 ve rh3 i 0 dan biiyiik bir degere
getirerek" talep halinde fanin déngusel galisma fonksiyonuna gelmesi saglanir.

FUY
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[ AN BIR FONKSIYON ESNASINDA FANIN DURDURULMASI
"F11 =0, rd2 =0 veya rh2 =0" olarak atanmis ise, talep edilen fonksiyon son-
lanana kadar fan gikisi devre disi kalacaktir. Bu fonksiyon rezistanslar devrede
iken kullaniimasi uygun bir fonksiyon degildir.
DiKKAT role agip kapatma siiresi role dayanim siiresini ve émri {izerine negatif
yonde etki edecektir. Bu nedenle de rolenin korunmasi icin ISITMA ve SOGUTMA
arasindaki balansin iyi ayarlanarak set edilmesi ve agma kapama surelerinin op-
timize edilmesi tavsiye edilir.

15. DIGER KONTROLLER

KOMPRESOR KORUMASTI (FABRIKA AYARI: C2=3 DAKIKA)

asagidaki dedgerler normal galisma

(]

[U Cihaza ilk akim verildiginde; "CO" parametresindeki dakika boyunca kom-
presor emniyet igin geciktirilecektir.
KORUMA: Normal calisma doéngusi esnasinda, kompresérin durmasini
muteakip bir sonraki kalkisa kadar gegmesi gereken sire "C2" kalktiktan sonra
minimum agik kalmasi gereken siire ise "C3" parametreleriyle atanir.

Fus

A

W\ 3" minimum kompresor galisma siresi, bu sire dolana kadar, sicaklk

veya nem galisma bandinin disinda da sistemin agik kalmasina neden olacak
sekilde gegici olarak set degerlerini saptirir.

SENSOR GUVENLIGI VE ARIZASI: Sensériin yanlis secilmesi veya yanlis sen-
sor baglantisi “--.-" ile gosterilir. Bu durumda kompressor "C4" kadar dakika off
"C5" kadar dakika on konumunda calisir.

$o

©¥ KONDANSASYON VE KONDANSER FANI

Eder kondanser sensori yoksa ve kondanser fani tanimlamasi yapilmis ise, kon-
danser fani kompresérle birlikte senkronize galisir.PR3 =1 ve kondanser senséri
takiliysa;

"Fc1+Fc2" sicakliinda Kondanser fani galigir;
"Fc1" Kondanser fani kapanma sicakligi esigi;
"Fc3" Kompresorin durmasini miteakip kondanser fani durma gecikmesi;

*KONDANSER ALARMI

"C6" Kondanser asiri 1Isinma alarmi dederi ;

"C7" Kondanserde asiri isinmaya bagli kompresér korumasi sicaklik degeri. Bu
durumda "C8" kadar zaman gectiginde kompreséru kitler. Yeniden galismasi igin
manuel reset gereklidir.

DEFROST

S\/1

it Defrost islemi her "d0" araliinda gergeklestirilen su parametrelere de
bagh olarak gegeklestirilir; "d1": O=elektirikli, 1= sicak gazli , 2=kompresoru
durdurarak.
DEFROST SONLANMA SICAKLIGI "d2" parametresi ile atanir ve evaporator
sensori sicakhdi bu degere eristigi anda defrost sonlanir.
DEFROST SURESI "d3" parametresiyle atanan dakika degeridir.
CiHAZ ACILDIGI ANDA DEFROST "d4" parametresiyle atanir. 0 = hayir , 1
=agsir Sogutma sonrasi, 2=agcilis ani ve asiri Sogutma sonrasi..
DEFROST GECIKMESI: "d5" dakika "d4" icin gerekli
DEFROST ESNASINDA EKRANDA GOZUKECEK DEGER 0=KiLiTSiz 1=
KILITLI.
DEFROST ONCESi KOMPRESOR KONUMU d15 parametresiyle atanir.
Sicak gazli defrost doncesi kompresoriin galistirilma siiresi. D15=0 ise
devre disi

yUS
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[ 2N RTC (GERGEK ZAMANA BAGLI) DEFROST
Gergek zaman Saati modll ile eklenip active edilmis ise, "hd1..hd6 para-
metreleri ayarlanarak tam olarak saat atayim gin iginde defrost yapilmasi
saglanabilir.

4
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[ AN ISITICI /NEM ALMA FONKSIYONU ICiN DEFROST GIKISI
"rd5=1" ayarl ise, 1sitma rélesi mevcut degdil ise alternative bir rezistans rolesi
olarak kullanmak mumkunduar

HARICI ROLE (FABRIKA AYARI: AYARLANACAK. ATANMAMIS)
"uc ()=15" olarak atanmis ise harici réle su sekilde isler:

. on-off réle olup, harici bir sensor yoksa kabin probuna bagh olarak
caligir.
. Pr3=4 ise; on-off réle olup harici sensére bagli olarak galigir.

. AUX tusuyla manuel olarak ON/OFF
Cikis rolesini secgtikten sonra regllasyonu asagidaki gibi segin;
"u6" Isitma regllasyonu (0), Sogutma regilasyonu (1), AUX tusuyla manuel(2).
"u7" Setpoint sicakhd ile rélenin kapanmasi eger "u6=0 veya 1 ise.
"u8" “u7” Sicaklik diferansi ile rélenin agilmasi eger "u6=0 veya 1 ise.
Sensoér hatasinda role devrededir.

AUX HARICI ROLE ELLE KONTROL
"u6=2" ise harici role elle AUC menusinln altindan AUX fonksiyonu segcilerek
acilip kapatilabilir.

16. DIJITAL GIiRiIS 1 KONFIGURASYONU

"ic1l" parametresiyle yapilandirilir, fabrika ayari kapi svigidir (7):
0= Devredisl,
1= Enerji tasarrufu;

2= Alarm Multifunction; Sadece sinyal

3= Rezerve;

4= Uzaktan On/off; Cihazi uzaktan ON/OFF yapar.

5= Termik; "i8" olaylari , "i7"arahgi. Eger "i8"=0 oto reset
6= Rezerve;

7= Kapiacik 1 :
8= Kapi acik 2 :
9= Kapi acik 3 :

Kompresor ve fan kapali 1sik acik;
Kompresor kapall Fan ve isik acik;
Isik agik;

POLARITE "iP1" parametresiyle ayarlanir:
0= Kapali kontak ile fonksiyon devreye girer. ith closed contact ; 1=
kontak ile fonksiyon devreye girer.

0= Agik

KAPI SVICI (Fabrika ayari : ic1=7)

Sistem (veya regllasyon) askiya alinirken kompresor "i3" parametresine gore;
"i3=-1" kompresor kendi regllasyonuna uyar;

"i3=0" kompresor durur;

"i3>0" kompresor durur. Ayarli dakika boyunca gecikme yaoar sonra yeniden
baslar

17. 3 NOLU GIRISIN KONFIGURASYONU

"Pr3" parametresinin dederlerini dedistirerek bu girise ait fonksiyonun ne
olacagini atayabiliriz:

0 = Dijital giris (ic3 parametresiyle yapilandirilir)

1 = Kondanser sensorl (kondanser fani ve alarmi yonetimi igin)
2 = Cekirdek sensori (sadece goruntileme)
3 = Harici hava sensori (sadece gorintileme)

4 = Harici sensor
5= Defrost senséri 2

(u6,u7,u8 gikislarinin regilasyonu)
(defrost kontrol()

BASING MUSURU KONFIGURASYONU
"Pr3=0" ise, Dijital girisin fonksiyonunun “iC3" parametresi aracilidiyla
degistirilmesi mimkundir. 0=devredisi ve 1=basing musurl (alarmlara bakiniz).

KONFIGURASYONU
ATANMASI

18. ROLE

VE CIKISLARA

Uy
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[N SADECE UZMAN KULLANICILAR ICiN
Rélelerin fonksiyonlari ucl..6 parametreleriyle ayarlanarak tekabil eden K1..K6
cikiglari dizenlenebilir. Fabrika ayari su sekildedir :

0 = kullanim digl

1 = Nemlendirme (rh) K4

2 = Nem alma (drh) (bu fonksiyon kompresér tarafindan gergeklestiriimektedir)
3 = Alarm

4 = Kompresor K1

5 = Rezistans K2

6 = Kondanser fani

7 = Cihaz on / off rolesi,

8 = Hava tahliye/degisim

9 = Kabin Isidi K3

10 = Kompresoér 2

11 = Evaporator fani K5

12 = Defrost K6

13 = Rezerve

14 = Evaporator fani 2 (Dustk hizli fan)

15 = AUX (Harici gikis u6,7,8)
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[ A Farbika ayarinda bulunan bir parametre map ine geri dénls sadece
"MENU_SERVICE_ Parameters Restore" menusiinden yapilabilir ve bu esnada
kablolarin rolelerden sékilmus olmasi gerekir. Rolelerin fonksiyonlarini oldukga
dikkatli tespit edip tayin etmek gerekir, konfiglirasyon hatalari istenmeyen
calisma sistemlerine neden olabilir.

19. ALARMLAR

Q Alarmlar ekranin en alt satirinda goruntilenecektir.

SENSOR HATASI: Muhtemel nedenler: kesik veya kisa devre edilmis sensor,
yanlis sensor tipi segimi veya koti baglanti.

"Probe 1 failure" Kabin sensori hatasi. Varliginda, isitma regilasyonu askiya
alinmistir, Sogutma regllasyonu C4 ve C5 parametrelerinde atanmis sire
boyunca galisip durur.

"Probe 2 failure” Nem sensori hatasi. Varliginda, nemlendirme ve nem alma
regllasyonlari askiya alinir. "AH7" parametresine bir deder atanarak bu askiya
almay! engelleme geciktirilebilir. .

"Probe 3 failure" 3. Sensor hatasi. Varliginda, Eger evaporator sensorl ise
defrost sonlanmasi sadece D3 parametresindeki degere gore yapilir. Eger kon-
danser probu ise kondanser fani komprestére bagh olarak galisir durur. Harici
sensor ise, harici role devre disi kalir ve galismaz.

SICAKLIK ALARMLARI

"LOW TEMPERATURE" Distk sicaklik alarmi. “A1" parametresiyle esik degeri
tayin edilir. "A2" parametresiyle yapilandirilir. 0= devredisi 1= set degerine bagl
2=kati alarm sicaklik degeri

"HIGH TEMPERATURE " Yuksek sicaklik alarmi. “A4" parametresiyle esik
dederi tayin edilir. "A5" parametresiyle yapilandirilir. 0= devredisi 1= set
degerine bagh 2=kati alarm sicaklik degeri

SICAKLIK ALARMI GECIKMELERI

Cihaz, ilk acilista "A6" parametresindeki dakika kadar bu alarmi gérmezden gelir
Cihaz, "A7" parametresindeki dakika kadar bu alarmi gérmezden gelir
Cihaz, Defrost sonrasinda "A8" parametresindeki dakika kadar
goérmezden gelir

Cihaz, Kapi acilip kapanmasindan sonra "A9" parametresindeki dakika kadar bu
alarmi gérmezden gelir

bu alarmi

NEM ALARMLARI
"LOW HUMIDITY ALARM" distk nem alarmi. “"AH1" ile nem set dederine bagli
olarak yapilandirilir.
"HIGH HUMIDIY ALARM" yiksek nem alarmi. “"AH5" ile nem set degerine bagl
olarak yapilandirilir.

Nem alarmlari, normal dongi esnasinda "AH7" kadara dakika godrmezden
gelinirken ilk calismada "A6" kadar dakika géormezden gelinir.

POWER FAILURE -ELEKTRIK KESINTiSi- ALARMI

"A10" Parametresinde atanmis dakika kadar elektrik kesintisi olmasi durumunda

PS1=1 1. Seviye parametrelere erismek igin gerekli sifredir.

22. TEKNIK VERILER

Kontrol6riin kulanim amaci: cok fonksiyonlu kontrol cihazi

Kontrol cihazinin yapisi: build-in elektronik konrol cihazi

Kasa: Plastik kendinden s6numli veya agik cergeve
Isi ve atese dayaniklilik kategorisi : D.
Olgiler:

111,4 x 76,4 x 48,0 mm

(4 3/8 x 3x115/16in)

Panoya o6nden, Elastik montaj braketiyle veya
panoya arkadan cift tarafli bant ile

1P65

Montaj metodu :

On ylizey koruma sinifi :

Baglantilar:

2,5 mmz2 kablo kesitine kadar
kullanima uygun sokdlebilir
terminaller;

2,5 mm?2 kesite kadar ka-

blolar igin vidali konnektorler. TTL Picoblade.

Baglanti kablolari igin maksimum uzunluk:
elektrik kablosu: 10 m (32,8 ft)
Dijital giris: 10 m (32,8 ft)

analog giris: 10 m (32,8 ft)
Roleler : 10 m (32,8 ft).

-5..55°C (32..131 °F).
-10.. 70 °C (-13 .. 158 °F).

Galisma sicakhgr araligi:

Saklama sicakligi arahgdi :

Galisma nem degeri araligi: .
from 10 to 90 % not condensing.

2.
Kontrol cihazinin kirlilik yaratma seviyesi :
Uygunluk:
RoHS 2011/65/CE WEEE 2012/19/EU REACH (CE)
n. 1907/2006
EN 60730-1 [ 1EC 60730-1
Besleme Voltaji: 12vac/dc (£10%), 50/60Hz(+3 Hz), 10 VA max
Yok
Topraklama metodu
Anma voltajiyla tayin edilmis atim: 4 KV.
Asiri gerilim kategorisi : 111
Yazihm sinifi yapisi : A.

Gergek Zaman saati: Incorporated lityum pil

Saat sapmasi : 60 sn/ay veya daha az ( 25 °C (77 °F) de).

Elektrik kesintisinde saat pili dayanimi : 6 aydan fazla ( 25 °C (77 °F) de).

Saat pili sarj suresi : 24 saat (cihazdan beslenir)

2 PTC veya NTC sensor (kabin ve harici
sensor*).
1 Evco nem sensoéri EVHTP500

Analog girisler:

devreye girer. Dijital girisler: 1 konfiglireedilebilir
RTC CLOCK FAILURE -GERGEK ZAMAN SAATI- ALARMI
Eger gercek zaman saati active edilmis ( "Hr0=1") ise ve EVIF23TSX ila EVLINK | Diger girisler: * konfigureedilebilir harici sensor veya basing misiri

moddilleri cihazdan sokulmus, islemci pili pitmis/hasar gérmus ise gorular.

Dijital gikislar (réle): 6 konfigtireedilebilir elektromekanik roleler:

DOOR OPEN -KAPI ACIK- ALARMI

"icl = 7/8/9" segilmis ve dijital giris "i2" kadar dakika agik kalmis ise alarm
devreye girer. “iP1" parametresinden kontak tipi segilir. “IP1=0" ise kontak te-
mas ettiginde aktive olur. “IP1=1" ise kontak temasi kesildiginde aktive olur.
"i2=-1" ise alarm devre disi kalr. "i2=0" ise alarm kapi acilir agilmaz alarm
devreye girer. “i2” parametresinin dederi baska hangi degere getirilirse alarm o
kadar dakika gecikme yapar.

MULTIFUNCTION -COK FONKSiYONLU DiJITAL GIRiS- ALARMI

"iC1=2" ise gegcerlidir . "iP1=0" ise kontak kapandiginda "iP1=1" ise kontak
acildiginda devreye girer.

Regllasyon degisiklik gbstermez.

(K1) Kompresor: SPST 30 A res. @ 250 VAC

(K2) Rezistans:

SPDT 8 Ares. @ 250 VAC;

(K3) Isik: SPST 16A res. @ 250 VAC

(K4) Nemlendirme: SPST 8 A res. @ 250 VAC;

(K5) Evaporator fani SPST 5 Ares. @ 250 VAC;

(K6) defrost SPDT 8 A res. @ 250 VAC;

Typel veya type 2 eylem Type 1.

Typel veya type 2 eylem igin ilave 6zellik C.

THERMAL SWITCH 1 -TERMIK- ALARMI

"iC1=5" ise gegcerlidir . "iP1=0" ise kontak kapandiginda "iP1=1" ise kontak
acildiginda devreye girer.

Cihaz calismasi, alarm aktif kaldigi siirece askiya alinmis kahr. ilk arizadan iti-
baren “i7"” kadar sireyle gergeklesen alarmlarinin sayisini sayar. Bu sayi “i8”
deki saylya ulastiginda manuel olarak resetlenene kadar cihaz tekrar otomatik
olarak devreye girmez. Eger "i8=0 her zaman otomatik olarak, "i8=1" ise her
zaman manuel olarak resetlenir.

PRESSURE SWITCH -BASINGC MUSURU- ALARMI

Eger "iC3=1" ise "iP3=0" ise kontak kapandiginda, "iP3=1" ise de kontak
acildiginda devreye girer.

Cihaz calismasi, alarm aktif kaldigi siirece askiya alinmis kalr ilk arizadan iti-
baren “i6"” kadar sireyle gergeklesen alarmlarinin sayisini sayar. Bu sayi “i8”
deki saylya ulastiginda manuel olarak resetlenene kadar cihaz tekrar otomatik
olarak devreye girmez. Eger "i8=0 her zaman otomatik olarak, "i8=1" ise her
zaman manuel olarak resetlenir. Eger alarm siresi "i6" slresinden kisa olursa
alarm sayacina 1 alarm eklenmez.

CONDENSER OVERHEATED- KONDANSER ISINMASI- ALARMI

"Pr3=1" olarak atanmis ve kondanser sensori takilmis ise, kondanserin sicakligi
"C6" sicakhdina ulastiginda alarm devreye girer. Bu alarm sicakhk “C6" nin
altina dusene kadar devam eder.

COMPRESSOR BLOCKED - HARARET YUZUNDEN BLOKAJ- ALARMI
"Pr3=1" olarak atanmis ve kondanser sensori takilmis ise, kondanserin sicakligi
"C7" sicakhigina ulastiginda ve bu sicaklikta "C8" siresi kadar kaldiginda alarm
devreye girer. Bu alarm siresince sistem kompresord kitler. Manuel midahale
ve agma kapama gereklidir.

20. EVCONNECT EVLINK ve RS485 yoluyla MODBUS
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'ACihaz ile disaridan erisim fonksiyonlari cihaza takilacak EVLINK modulu
(EVIF25TBX) ve RS485 moddlleriyle (EVIF22TSX veya EVIF23TSX)

gergeklestirilir.

Bunun icin gerekli parametreler:

Hr0 parametresi gergek zaman saatini agar veya kapatir. O=kapal 1=agik.
EVLINK moduli cihaza takilir takilmaz "Hr0" otomatik olarak acilir ve saati
girmeniz igin RTC alarmi verir. Yine o yuzden soékildiginde ise bu kez al-
gilanmadidi igin ariza alami verir. Parametrenin degerini “*0” yapmaniz gerekir.
EVIF23TSX modulu taktiginizda HrO parametresini manuel ayarlamalisiniz.

“BLE” EVLINK moduilini devreye alir. BLE=1 ve LA=247 yaptiginizda EVLINK
iletisimi acgilir ve modbus iletisimi devre disi kalir. BLE=0 iken RS485 ve modbus
serial arayuzleri igin EVIF22/23TSX modiilleri galisabilir.

PA1= 824 servis sifresi (EVCONNECT uygulamasinda tim parametrelere erisim).
PA2= 642 kullanicl sifresi (EVCONNECT uygulamasinda sinirli parametrelere
erisim)Kullanici sifresi ile girildiginde EVCONNECT den parameter degisimi
yapilamaz. Sadece goérintileme ve rapor alinabilir.

21. PARAMETRE SiFRELERI

Parametrelere cihaz Ustlinden erisebilmek igin parametreler:
PAS=-19 tim parametrelere erismek igin genel sifredir.

Ekran: TFT 2,8 ing , 16 renk, 320 x 240 pixel.

Buzzer: on board.

TTL picoblade (parametre kopyalama anahtari

Tletisim portu: veya RS485 MODBUS déniistiricii icin

23. PARAMETRE ANAHTARI

EVIKEY Parametre kopyalama anahtarini kullanmak igin su adimlari takip edin;

1.  Elektrik kaynaginin kesilmis oldugundan emin olun;

2. Cihazdan anahtara UPLOAD yapmak igin; TTL yuvasina anahtar
kablosunun ucunu takin ve anahtar Ustindeki sviglerin Gglnu de OFF
konumuna getirin.

3. Anahtardan cihaza DOWNLOAD yapmak igin; TTL yuvasina anah-
tar kablosunun ucunu takin ve anahtar Ustlndeki sviglerin Gglnu de
ON konumuna getirin.

4. Elektrik kablosunu cihaza takip elektrigi agin

Birkag saniye boyunca iki led birlikte yanip soner. Data aktarimi esnasinda
iletisim ledi (COMMUNICATION LED) yanip séner

DATA TRANSFERI BITTI iletisim ledi (COMMUNICATION LED) yanik kalir.
DATA TRANSFERI OK "error led" is on.

=

Communication LED

m 5

EVJKEY

M =
s o
Error LED
2 SN
a e
E g Upload ﬁ === Download
'E = EVJ500->EVJKEY EVJKEY->EVJ500
E DIP
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"

24. PARAMETRELER

1.SEVIYE PARAMETRELER (sifre PS1=1)

CA1l 0.0 Sensor 1 kalibrasyonu
CA2 0.0 Sensor 2 kalibrasyonu
ro 2.0 Istima diferansi

ri2 -2.0 Sogutma diferansi
rdo 3.0 Nem alma diferansi
rh0 -3.0 Nemlendirme diferansi

do
d2
d3
PLi
Pbu

0 saat

30 dak.

1
2

defrost araligi

Defrost sonlanma sicakhgi
Defrost suresi

Stand-by modundayken i1sik agma kapama
Alamlar ve digme basmalari igin Buzzer sesi

TUM PARAMETRELER (sifre PAS=-19)

BE N. PAR. DEF. SETPOINT MIN... MAX. (°c)
SET nv TUS TAKIMINDAN GIRILiR ri.r2
SET2 nv TUS TAKIMINDAN GIRILiR hi..h2
N. PAR. DEF. | ANALOG GIRISLER MIN... MAX.
1 CA1l 1] Kabin probu kalibrasyonu -25..+25° C/F
2 CA2 1] Nem sensori kalibrasyonu -25..425 %rH
3 CA3 1] Harici sensor kalibrasyonu -25..+25 °C/F
4 PO 1 Sensor tipi 0=ptc 1=ntc
5 P1 1 Noktasal gdsterim O=Hayir 1=Evet
P2 ° Blcim birimi 0 = Celsius
m birim
6 e rimt 1 = Fahrenheit
0 = Dijital giris
1 = Kondanser sensorii
e 2 = Gekirdek sicakhgi
7 Pr3 5 3. Sensor/giris yapilandirmasi 3 = Harici hava senséri
O 4 = Harici sensér
A . -
5 = Evaporatoér sensori
Cihaz ekranin sol tarafinda o
8 Ps 1 goziikecek deder 0 = Higbirsey
0 segcilirse ekran kapali dura- |1 = Sicaklik
caktir. 2 = Nem
Cihaz ekranin sa§ tarafinda 3 = 3. sensor .
P 2 goziikecek deger 4 = Sicaklik Set degeri
9 0 segilirse ekran kapal dura- | 5 = Nem set degeri
caktir.
Degerlerin degismesi
10 P8 5 esnasinda (sicaklik) ekran 0..255 1/10 dec saniye
yenileme hizi
Degerlerin degismesi
11 P9 5 esnasinda (nem) ekran ye- 0..255 1/10 dec saniye
nileme hizi
N. PAR. DEF. SICAKLIK MIN... MAX.
12 ro 2 Set degeri diferansi 0,1..15 °C/F
13 ri o Minimum Set degeri limiti -30.. r2 °C/F
14 r2 50 Maksimum Set degeri limiti ri.. +99 °C/F
Ernerji tasarrufu modunda
15 r4 [V] set degerinin kag derece art- | 0..99 °C/F
tirlacag
Asiri sicaklik modunda nem-
16 r5 1] lendirme modunu devre disi O=Hayir 1 =Evet
birakma
Asiri sicaklik modunda set
17 ré [\] degerinde yapilacak degisim | -40..+99 °C/F
miktari
18 r7 1] Asiri sicaklik eylemi siresi 0..240 dak
Nétral Bolge dederi (12. Mad-
19 dede ilgili boélumi okuyun)
rii V] ri1>0 ise hem isitma hem |-10..+10 ° C/F
sogutmada gecerli, r11<0 ise
sadece I1sitmada gegerlidir.
Isitme Set degeri diferansi
(SET-r12)
12 -2 . . -25..-0,1 ° C/F
20 r (SET-r11-r12 -eger noétral /
bolge aktif ise).
Isitma dongulsu bir dakikada
acik olma saniyesi Eger " .
21 ri3 60 "13=60" = her zaman 0..60" saniye
devrede. r13=0 ise kapall
0 = Devre disi
Sicaklik 6nceliginin atanmasi | 1 = Isitma (Eger sicaklik
parametresi (ilgili bolimu yu- artiyorsa)
22 ri4 2 karidan okuyun) Eger 2 = Isitma veya Sogut-
1,2veya 3 segiliyse kom- ma
presorle nem alma 6zelligini Cens .
bu kosulda durdurur 3 = Sogutma (Eger
sicaklik distiyorsa)
“ N. PAR. DEF. NEM MIN... MAX.
23 e -
hi 10 Nem igin Minimum set degeri | 0..h2 %rH
24 - -
h2 95 Nem igin Maks. set degeri h1..100 %rH
Nem set dederi yerine
gegecek “ilave bagdil nem” set
25 ha ° dederi (ilave badil nem 0..100 %rH
idaresi kismini okuyunuz)
“ilave bagil nem ” sires (ilave
bagil nem idaresi kismini
26 hs o okuyunuz) 0 ise fonksiyon 0..240 dak
devre disi
N. PAR. DEF. NEM ALMA FONK. MIN... MAX.
Nem alma fonksiyonu difer-
ansi
0y
27 rdo 3 (SET2+rd0) veya 1..25 %rH
(SET2+rd1+rd0)
28 rd1i 4] Nem alma notral bélgesi 0..10 %rH
Nem alma esnasin da Fan "
28 rd2 60 acik kalma siresi 0= fan off. 0..240" s
Nem alma esnasin da Fan ka-
30 rd3 1] pall kalma stiresi 0= normal | 0..240 " saniye
calisma donguisii
Nem alma isleminin komresor | 0 = Devredisi
31 rda 1 veya isiticl ile desteklenmesi 1 = Kompresorr 1
0= sicaklik ve nem alma kon- | 2 = Kompresor ve re-
taklari birbirinden bagimsizdir | zistans
Isitici igin ilave bir gikis ol-
mamasi durumunda, 1sitma
32 rd5 1] ve nem alma fonksiyonlarinin | 0= Hayir 1=Evet
defrost rélesinin gektirilme-
siyle yapilmasi
N. PAR. DEF. NEMLENDiRME FONK. MIN... MAX.
Nemlendirme Diferansi
33 rho -3 (SET2-rh0) veya -25..-1 %rH
-rh1-r
SET2-rh1-rh0
34 rhi 1] Nemlendirme nétral bélgesi 0..10 % %rH
Nemlendirme gikisl (veya
nemlendirme rélesi tayin
edilmediyse fan gikist) acik " B
35 rh2 60 Kkalma stiresi 0..240 " saniye
0= nemlendirme rolesi kapa-
lidir
Nemlendirme gikisi (veya
nemlendirme rolesi tayin
edilmediyse fan gikisi) kapali " B
36 rh3 1] kalma stiresi 0..240 " saniye
0= nemlendirme rdlesi nor-
mal galisma diizenindedir.
N. PAR. DEF. KOMPRESOR MIN... MAX.
Cihaza elektirk verildigi anda
37 co V] kompresor korumasi igin 0..240 dak
gecikme siresi
Kompresorin iki kalkisi
38 c2 3 arasinda minimum bekleme 0..240 dak
slresi
Her kalkista kompresorin " .
® |3° c3 ° minimum galisma siiresi 0..240 " saniye
[ﬁ Kabin senséri hatasi duru-
40 c4 10 munda Kompresorin 0..240 dak
calismayacad siire
Kabin senséri hatasi duru-
41 c5 10 munda Kompresorin 0..240 dak
calisacagi siire
Kondanser isinma alarmi esik °
42 Ccé6 80 degeri 0..199 ° C/F
43 c7 20 Kondanser isinmasina bagl 0..199 ° C/F
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kompresor kitleme alarm Evaporatér Faninin, damlama 9 = Kabin i51g1
esik degeri 75 F7 99 sonrasi devreye girmesi igin -99..499 ° C/F 10 = Kompresoér 2
Kondanser 1sinmasina bagl set degerine bagl diferansi 11 = Evaporatér Fani
44 [of:] [1] kompresor kitleme alarmi igin | 0..15 dak Evaporator fani Set degeri 12 = Defrost
gecikme siresi 76 F8 2 diferansi 0,1..15°C/F 13 = Rezerve
45 c1i0 0 Servis ga_g”]lrmak icin o Giin Kompresériin durmasini 14 = Evaporator Fani 2
kompresér calisma siresi 77 F9 5 miuteakip Evaporator Fani 0..240 saniye 15 = Harici Role
6 . durma gecikmesi " o
46| c11 10 | Kompresor 1 kalktiktan sonra | 540 v saniye —— N.| PAR. DEF. | DOKUNMATIK DUGMELER | MIN... MAX.
Kompresor 2 kalkis gecikmesi F11 60 FO=0 segilmis ise fan agik 0..240 .
78 kalma siresi v saniye ON/Stand-by Tusunun
N. PAR. DEF. DEFROST MIN... MAX. 103 POF 1 calismasi 0 =no 1 = yes
< FO=0 segilmis ise fan kapal .
47 do 8 Defrost araligi 0..99 dak 79 F12 1] Kalma siresi 0..240 saniye 104 pLi . Stand-by modundayken isigi 0 = o 1= ves
0 = Elektrikli aglp kapatabilme &zelligi Y
1 = sicak gazli N. PAR. DEF. KONDANSER FANI MIN... MAX. N B " «al
ini = uzzeri susturarak alarm
48 d1 o Defrost tipi 2 = Kompresbrii Kondanser fani galisma esigi. ?,ﬂ 105 PSr 1 rlesini kapatmak 0 =no 1=yes
durdurarak Kondanser sensoriiniin — -
" 80 Fcl 25 algiladigr sicaklik bu degerin 0..99 ° C/F 0 = Sessiz
49 d2 8 Defrost sonlanma sicakhgi -99..+99 ° C/F zerinde ise kondanser fani 106 Pbu P Buz_zer In sesi ve tus takimi 1= Sesl_i alarm, tuslar
50| d3 30 | Defrost Siiresi 0..99 dak devreye girer. ses! 5 oo tuslar secli
0=Hayir 1=Evet 81 Fc2 5 Kondanser Fani Diferansi 0,1..15° C/F - = alarm ve tusiar sest
2= Asiri Sogutma 82 Fc3 5 Kondanser fani kapanma 0..240 saniye N PAR. DEF. i MIN... MAX.
Cihaza elektrik verildigi an dbnatisi gecikmesi 107 PAS -19 T_um parametrelere erisim igin 99... 999
Pl gusi sonrasi — sifre
51 d4 o defrost dongustinii baslatma ) N N.| PAR. DEF. | DIJITAL GIRISLER MIN... MAX.
ozelligi ve yontemi 3= elektirk verilmesi ve — — 108 1. Seviye parametrelere
Asirt Sogutma dongusi Kapi acildiginda ne streyle PS1 1 erisim sifresi -99... 999
83 il [1] ekrandaki degerin ekranda 0..240 dakika
‘ N o P
A sonrasi sabit tutulacagi 109 PA1 426 Evlink baglantisi icin kullanici 99... 999
52 ds 0 Cihaza_ elektrik verilc!ikten_ 0..99 dak Kap! acik alarmi gecikmesi sev-|y95| slfvreS| — -
sonra ilk defrost gecikmesi 84 i2 15 -1=Alarm devre disi -1..120 dakika 110 PS2 824 Evlink baglantsi igin servis | g5 gg9
0 = Set degeri 0= ikmesi seviyesi sifresi
Defrost esnasinda ekranda K Kilitli gecimestz i
53 dé 1 gosterilocek deder 1 = Ekran kilitli Kap! acikken Sogutma N.| PAR. DEF. | GERCEK ZAMAN SAATi MIN... MAX.
2 = reserve isleminin sekteye ugratiimasi Gercek zaman saatini
maksimum siresi
55 a7 0 Damlama zamami 0..15 dak 85 i3 15 e -1..120 dakika devreye alma
(kompresér ve fan gecikir) " 1=devredisi d i dellerde | 0 = no
- 0= restart gerekmeden CL) 111 Hro 0/1 Sadece RTC li modellerde | 0 =
56 d11 0 d'?;'::i: z:m:?sl:t Alarminin | VIR 1=EVET gecikmesiz mevcuttur  veya  EVLINK |1 = yes
4 86 is 0 Cok amagli giri alarmlari 0..120 dakika modulli  takildiinda  active
Sicak gazli defrostun gecikmesi ” edilebilir
yapilabilmesi igin Manuel resete ihtiyag duymak
57| dis 0 kompresdriin acik kalmis 0..99 dak ) icin Yikeok basmg G auyl _ N.| PAR. DEF. | DATALOGGER MIN... MAX.
olmasi gereken minimum 87 i6 60 alarmlarinin sayilma stiresi 0.-120 dakika Data logger igin modiil
sure araligi takilmasindan ayari
N. PAR. DEF. ALARMLAR MIN... MAX. Ic1=5 ise manuel resete degistirmek gerekir.
Diistk sicaklik alarmi esik 88 i7 60 ihtiyac duymak igin Termik 0..120 dakika . 0 = HAYIR (Modbus
58 Al 0 degeri S -99..499 ° © C/F anizalannin sayllacagi sire EVIF25TBX kullanilacak ise aktif)
Manuel resetleme gerekmesi 112 BLE 1 1= EVLINK meveut hale 1 = EVET (EVLINK aktif
0 = Devredisi Manuel resetleme ger lir LA =247, Lb=3 ve LP=2 | = axd
- - _ v v igin belirlenmis bir strede gelir - s ED=5 Vi -
59 A2 2 Dustik sicaklik alarmi tipi 1= Setf:legerlne bigh_ meydana gelmesi gereken olmalidir Modbus devre digi)
2 = Kati atama degeri 89 i8 1 Yiiksek basing veya termik 0..15 “0"=EVIF22/23TSX modilleri
Yiiksek sicaklik alarmi egik arizasi saysi
60 A4 50 degeri -99..+99 ° C/F 0= herzaman otomatik reset kullanilacaktir.
0 = Devredis! 1= herzaman manuel reset. 113 rEO 15 Kayit Araligi 0..240 dakika
61 AS 2 Yiiksek sicaklik alarmi tipi 1 = Setdegerine bagh N.| PAR. DEF. | HARICi ROLE MIN... MAX. ‘;=T'9b'” or; (kabin)
. - =1.sensor; abin
. _ 2 = Kati atama degeri Harici role colntrol_lyijnterr;i 0= Isitma Datal cavah ici Wik 2= 2. Sensér (nem)
Cihaza akim verildikten ) 90 ué 0 giijgfr(jmvanue_ seg |rs|§ ia ece | 1 sogutma 114 FE1 a ata-logger kayd igin sicaklik | o 5" oo
62 A6 120 sonra, ilk yiiksek sicaklik 0..240 dakika ugmesine basildikca 2= Manuel sensoru segimi 4= 1. Sensd 2
alarmi verilmesi igin gecikme role devreye girer) — = 1. SENsor ve 2.
Sicaklik alarmi verilmesi igin . 91 u? 0.0 Eger u6=1 veya 2 ise Harici -99..4+99 ° C/F iintsit:;(:::sl;:i:rem)
Q 63 A7 15 gecikme 0..240 dakika . réle set degeri - _ =
Defrostu miiteakip ,Yiiksek Eger u6=1 veya 2 ise Harici ° N.| PAR. per. |GERGEK ZAMANA BAGLI| .\ max.
92 us 1.0 “ 0,1..15° C/F _
64 A8 15 sicaklik alarmi verilmesi igin 0..240 dakika rle set degeri diferansi DEFROST Hr0=1
gecikme N.| PAR. DEF. | DIJITAL GIRIS YAPILAND. | MIN... MAX. 115  Hd1 ... |1. Gercek zamana bagh|, .,
Kapinin kapanmasini 0 = Disabled gunlik defrost saati v
65 A9 15 miuteakip, Yuksek sicaklik 0..240 dakika _ : : 2. Gergek zamana bagh
alarmi verilmesi igin gecikme ;; :liletlrf\;JendCtlon alarm 116| Hd2 === | ginlik defrost saati 0..24h
Elektrik kesintisi alarmini - = 3. Gergek zamana bagh
66| A10 15 | vermek igin elektrigin eksik | 0..240 dakika Cok amach dijital girisin 2 g S:::Zf‘éjd NG 117| Hd3 == | ginlik defrost samti 0.24h
olmasi gereken sire yapilandiriimasi 5 = Thermal Switch 1 4 Hda 4. Gergek zamana bagl
Sicaklik alarmlari igin A 118 --- gunlik defrost saati 0..24 h
67 Al1l 1 . 0,1..15° C/F 5 = Thermal Switch 2
resetleme diferansi 03 ic1 7 Eger bu giris, Kapi svici 7 = Compressor + 5. Gergek zamana bagh
AH1 50 Nem set degerine bagh disiik 0..100 %rH olarak kullanilacak ise 7,8 Evaporator Fan 119 Hd5 --- gunlik defrost saati 0..24 h
68 nem dederi " or veya 9 degerlerinden birini . -
deri & atamaniz gerekir OFF, Light ON 120 Hd6 o 6. Gergek zamana bagh 0..24 h
69 AH4 50 Nem set degerine bagl 0..100 %rH ’ 8 = Evaporator Fan OFF, guinliik defrost saati N
yiksek nem degeri - Light ON N PAR. DEF. MODBUS MIN... MAX
70 AH7 30 Nem alarmlan ve nem 0..240 dakika 9 = Compressor + = = = =
sensorl gecikmesi h Evaporator Fan 121 LA 247 BLE=0 ise MODBUS Adresi 1...247
N. PAR. DEF. | EVAPORATOR FANI MIN... MAX. OFF, Light ON 122 b 3 BLE=0 ise MODBUS Baud 0= 2400; 1= 4800
— o RS485 Rate 2=9600; 3= 19200
Evaporator Fan Mode during 0 = DEVREDE ve Fan C9k amagll_ giris 1 polaritesi 0= N 1= 0Odd; 2
i déngisel olarak on i Eger 0 segili ise eylem _ _ o o = None; 1= . 2=
Nt?rmal Operation. off ggallslr 94 iP1 1] kontagin kapanmasi O=closed 1=open 123 LP 2 BLE=0 ise MODBUS paritesi Even
With FO=0 parameters F11- | ; _ peypepe durumunda gergeklesir. N.| PAR DEF. | ENERJI TASARRUFU MIN... MAX
F12,rd2-rd3, rh2-th3can |5 - KOMPRESORE BAGLI 0= devredisi Manuel moddda maksimum
71 enable a fan cycling OLARAK 95 ic3 0 Pr3=0 ise, Dijital giris 3 1= viksek basin 124 HE2 0 Enerii tasarrufu modu saresi | 0--990 dakika
Fo 1 regulation. 3 = F1 parametresi konfigtirasyonu = ydksek basine )
dederine badh musard S, HRO= 1 ise Gergek zamana
For safety reason (use of 9 9 P o w 125  HO1 (1] bagl gunlik enerji tasarrufu | 0..23h
; 4 = Kompresor devrede Dijital girig 3 polaritesi ) "
heating elements and cycles) . X o . moduna girme zamani
is F1 parametresine 96 iP3 0 Eger 0 secili ise eylem O=closed 1=
e' check the fan control chapter. bagli. Aksi durumda kontagin kapanmasi =closed 1=open 126 HO2 (1] Enerji tasarrugu modu siiresi | 0..24h
~ devredisi durumunda gergeklesir.
Evaporatér faninin duracagi N. PAR. DEF. ROLE YAPILANDIRMA MIN... MAX. N.B
72 sicaklik degeri. Evaporator 1 4 K1 rélesini landinl 0 = Devredisi o
F1 99 sensriince algilanan sicaklik | -99..+99 °C/F 97 uc rolesinin yapilandiriimasi 1 = Nemlendi Bu cihaz elektriksel ve elektronik atiklarin toplanmasina yonelik yerel kanunlara uy-
If:u ddeéerin tizerine gikar ise 98 uc2 5 K2 rdlesinin yapilandiriimasi 5 : N:E i?mlgme gun olarak toplanmali ve imha edilmelidir.
an durur. =
0 I 99 uc3 9 K3 rolesinin yapilandiriimasi 3 = Alarm
= calismaz .
73 F2 ° Defrost esnasinda Evaporatér | 4 _ calisir 100 uc4 1 K4 rélesinin yapilandiriimasi 4 = Kompresor 1
Faninin konumu . s 11 K5 rolesini fandml 5 = Isitic
2 = FO a bagl calisir 101 uc rélesinin yapilandiriimasi 6 = Kondanser Fani
Damlama siresi (fan . . 7 = ON / STAND-BY
74 F3 0 calismas: gecikir) 0..15 dakika 102 ucé 12 K6 rolesinin yapilandiriimasi 8 = Hava degisimi




